
RIG-Hover文文
智能平衡桌宠
使用指南
从算法逻辑到实体生命
开启你的桌面赛博进化 扫码加入官方交流群

前进

头部左转

后退

头部右转

左转

头部居中

右转

开机联网后，通过唤醒词 “小陆同学”唤醒机器人。试试以下命令词吧！

6、交互指令

小陆同学!

我在~

通过“小陆同学”小程

序，你可以自定义它的

性格、对话方式和声音

特质。

伴随日常交流，您可以

在小程序中实时查看文

文的“五维人格”面板，

见证它的性格进化。 

系统会根据交互频率和

内容，自动生成专属的

心情日记，记录下这台

赛博生命的每日思考。

5、赛博灵魂养成

情绪与养成 心情日记智能体设置

Hover



快速上手指南

为确保初次使用体验，建议先将电池充满。 充电过程中，可通过电源指示灯判断电量

状态，当电池充满后，电源指示灯会变为绿色。

1、开关机及充电

文文作为平衡机器人，上电姿态非常关键：

1. 手扶启动： 将文文垂直放置在平整的桌面上，用手轻轻扶住机身使其保持竖直。

2. 拨动开关： 开启电源。

3. 等待校准： 屏幕亮起后此保持手扶稳定约2-3秒，等待IMU完成初始化。

4. 释放手感： 当你感觉到轮部电机产生微小的扭矩反馈（似乎在“对抗”你的手指）时，

即可松手。文文将自动进入自平衡待机模式。

2、上电与平衡初始化

在WiFi列表中选择要连接的2.4G网络（注意：暂不支持5G网络），手动输入密码后

点击开始配网按钮。

4、选择并配置WiFi

1 2 3

开关
电源指示灯

触摸按键

充电口

设备上电后，机器人将通过语音提示引导配网流程。请使用微信扫描设备屏幕显示的

二维码，按照指引完成配网操作。注意： 配网后机器人会重启失去平衡，这个时候要

注意扶住机器人，避免摔坏。

3、连接RIG-Hover

手扶时手指请勿接触轮毂


